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INTRODUCCION

Marine Instruments ha desarrollado el sistema MIP para cubrir las necesidades de los palangreros. Con
él se obtiene un seguimiento continuo del palangre: visualizacién de su deriva, deteccién automdtica de
rotos, tiempo estimado de llegada a las boyas... La incorporacién del sistema MIP supone para el
palangrero un gran ahorro de combustible y una buena organizacién de las labores a bordo.

Con un alcance en torno a 50 millas, la radioboya MIP transmite via radio y sin coste de comunicacién
su posicion GPS y el estado de la bateria.

El mensaje de la boya estd encriptado para garantizar que sélo son decodificados por el barco
propietario. Con esto se pretende evitar confusiones con boyas MIP de otros palangreros en la misma
zona de pesca.

El software MSB-PALANGRE gestiona automdticamente la recepciéon de boyas MIP con el sistema de
recepcion MIR-2200. Representa en mapas cartogrdaficos C-MAP las posiciones del buque y de las
radioboyas MIP. Las utilidades incluidas en la aplicacién facilitan el trabajo diario y la integracién de
las radioboyas MIP en los lances de palangre tradicionales.
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RADICBOY A MIP

Con las radioboyas GPS MIP y el software desarrollado por Marine
Instruments se realiza desde el barco un seguimiento completo del

palangre (visualizacion de derivas de boyas, alertas de rotos, tiempo
estimado de llegada a boyas...)

Una vez activada, la Radioboya MIP emite flashes intermitentes una vez
por segundo que facilitan su localizacién en el mar en la maniobra de
aproximacion.

Transmite via radio su posicion GPS y el estado de la bateria. La boya
puede configurarse para transmitir cada 5, 10 o 15 minutos.

Se obtienen alcances en torno a 50 millas.
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La radioboya MIP incluye GPS interno, cuerpo de boya en acero inoxidable enroscable en los tubos
habituales en los palangreros, encendido magnético, antena de latigo y flasheado de localizacién
cada segundo.

Funciona con baterias recargables que proporcionan una autonomia de aproximadamente 8 dias con
transmisiones cada 15 minutos. La reduccién del tiempo entre transmisiones disminuye la duracién de la
bateria.

La recarga se realiza a través de la antena, sin necesidad de desmontar la boya (pdgina 9). De esta
forma se asegura que se mantiene la estanqueidad garantizada en los procesos de control a los que
se somete cada una de las boya antes de su salida de Marine Instruments.

Cada radioboya se programa en Marine Instruments antes de su distribucién fijando el tiempo entre
transmisiones, la frecuencia y su ventana (segundo de transmisién).

El mensaje transmitido por la boya MIP estd cifrado, lo que garantiza que el mensaje sélo puede ser
interpretado por el palangrero que disponga del cédigo asignado a cada radioboya.
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VENTAJAS DE LA RADIOBOYA MIP

7 Alcances en torno a 50 MILLAS.

Coste de comunicaciones NULO (transmisiones via radio).
Transmisién de posiciones cada 15, 10 o 5 minutos.

GPS: Ahorro de combustible en la busqueda de la boya MIP.

SEGURIDAD: Informacién codificada. Evita confusiones con boyas MIP de otros palangreros
cercanos.

“ BATERIAS RECARGABLES (8 dias de autonomia con transmisiones cada 15 minutos). Carga a
través de la antena.

Derivas del palangre. Deteccién automdtica de rotos en el palangre.

Organizacién de las labores a bordo. Tiempo estimado de llegada a las radioboyas.
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CARACTERISTICAS TECNICAS
7 GPS.
7 Flash de localizacién.
7 Peso: 1.3 Kg.
- e e s .
£a a ad i Bateria: Ni-MH recargable por la
- : antena.
i 26 Temperatura de funcionamiento:
) cocm 0°C a +50°C.
E Cuerpo de acero inoxidable.
l‘— ______________ I

~

Antena de ldtigo.

~

Enroscable en los tubos con
flotador mds habituales.
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RECARGA DE BATERIAS

La radioboya MIP se alimenta con baterias recargables NI-MH que proporcionan una autonomia
aproximada de 8 dias con transmisiones cada 15 minutos. La duraciéon de la bateria se reduce al
disminuir el tiempo entre transmisiones.

Las radioboyas MIP transmiten el nivel de carga de las baterias. Este dato puede consultarse en la
Ventana de Recepciones de Boyas del software MSB-Palangre (pdgina 62 de este manual).

Se recomienda realizar la recarga cuando se alcancen los 11V (aparece el simbolo de bateria al
lado de la boya). A medida que se reduce el nivel de la bateria disminuye considerablemente el
alcance de la boya.

La utilizacion de las baterias a niveles de tension inferiores a los recomendados puede
reducir la vida 0til de las baterias.
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La recarga de las baterias se realiza a través de la antena
segun se indica en la foto (positivo-rojo del cargador de
baterias a la antena y negativo-negro a uno de los tornillos de
la tapa de la boya).

La sobrecarga de baterias puede provocar el sobrecalentamiento y deterioro de las baterias. Se

recomienda un tiempo de carga maximo de 8 horas.

REALIZAR LA RECARGA CON LA BOYA APAGADA (iman colocado).

-10-
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CARGADOR INTELIGENTE MIP-C

El cargador Inteligente MIP-C (opcional) permite la carga
simultdnea e independiente de 4 boyas MIP.

El proceso de carga inteligente permite que el usuario se
despreocupe por completo de la carga de boyas. Una vez
que la boya ha sido colocada en el soporte, el cargador
MIP-C detecta su presencia, comprueba el nivel de la
bateria e inicia el proceso de carga automdticamente.

Cuando el proceso de carga ha finalizado el cargador
mantiene el nivel de las baterias evitando que la bateria se
descargue en caso de que permanezca en el suporte
durante largos periodos de tiempo.

11 -
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SISTEMA DE RECEPCION MIR=2200

‘Q MIR-2200
merrine

instruments

®

MIR-2200 es el sistema de recepcion de boyas MIP de Marine Instruments. Transfiere al ordenador los
mensaijes de las boyas procedentes del receptor HF o telefonia del barco que se usa para la recepcién
de las boyas.

Dispone de un GPS interno que recibe la sefial de una antena GPS activa suministrada con el equipo.
También puede usarse el GPS del buque a través del conector NMEA del panel trasero del MIR-2200.
En este caso es necesario que reciba una trama $GPRMC cada segundo.
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PANEL FRONTAL
Q . MIR-2200 OFF 1. Led de encendido
" marine
instruments °
© . . © 2. Atenuacion del audio del receptor del
| barco.
8] " +
POWER LEVEL ON
A A A 3. Interruptor de encendido.
o @ ®
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PANEL TRASERO

4. Conector de alimentacién.

5. Conector para antena GPS.

6. Entrada de Audio (jack 3.5mm).

7. Fusible 1A.

8. Puerto NMEA (GPS externo o
FUSELA S "':EA Gps Sonda de Temperatura).

9. Toma de masa.

10. Conexién a PC por USB.
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INSTALACION DEL MIR-2200

Colocar en el cable USB las ferritas suministradas con el equipo.
Colocar la antena GPS en un lugar despejado. Conectar en el panel trasero del MIS-2200.
Tomar la seiial de audio de la salida de altavoz del receptor instalado en el barco.

Receptor HF:

0 Modo USB (J3E)/CW.
0 Sintonizado a la frecuencia indicada en la tarjeta de la boya.

Conectar a la red con en transformador AC/DC suministrado con el equipo.
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El MIR-2200 debe conectarse a tierra a través del terminal faston del panel trasero.
El SQUELCH del Receptor HF debe estar APAGADO.
NMEA GPS
EXTERNO
I .
5(5 0 sz,_ o Si se usa un GPS EXTERNO o una SONDA DE TEMPERATURA conectarlos en los
90 0 O O pines del conector disponible en la parte trasera del MIR-2200, segin se muestra
en el dibujo
TEMPERATURA
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TRANSFORMADOR

DIAGRAMA DE INSTALACION

FERRITA

CABLE
uss

: MASA DEL

BARCO
AUDIO DEL - ANTENA
RECEPTOR DEL BARCO T (o )) GPrs
ACTIVA
[ COMFIGURACION
T GPS INTERNG )

FASTON

for

0

I FERRITA

58 o o2 O
gq o ofjo
L]
"
L)
L]
L)
PANEL TRASERO '
MIR-2200 . |
L)
SONDA NMEA
TEMPERATURA  (CONFIGURACIOM
BARCO GPS EXTERNO )

17 -
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GUIA RAPIDA. COMO EMPBZAR

=

1. Comprobar la instalacién del MIR-2200 y las conexiones con el PC (paginas 12 a 17).

2. Encender las boyas MIP retirando el imdn, colocarlas en un lugar despejado y comprobar que
flasean.

La boya puede tardar mas de 25 minutos en transmitir el primer mensaje.

3. Arrancar el software MSB-Palangre con el MIR-2200 encendido.

4, Crear un nuevo lance cada dia (pagina 37).

5. Ir a Ventana de Configuracién para configurar el sistema (pagina 76):

P

Seleccionar el sistema de recepcién MIR-2200 (pégina 77).

7 Seleccionar banda lateral USB (pdgina 77). Sintonizar el RECEPTOR DEL BARCO 1KHz por
debajo de la frecuencia de transmisién de la boya en modo USB.

7 Comprobar la conexién del MIR-2200 con el PC detectando los puertos del MIR-2200 (pdagina
77).
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7 Seleccionar GPS INTERNO. Si se conecta un GPS externo al MIR-2200 seleccionar GPS
externo (pdgina 78).

6. Comprobar en el Panel Principal de MSB-Palangre que se ha localizado el GPS (pagina 49).
7. Afadir las boyas MIP a MSB-Palangre (pagina 52 a 55).

8. Comprobar GPS Delay y ajustarlo en caso necesario con la ayuda de la pestafia Logs de la
Ventana de Configuracién (paginas 84 a 85).

9. Comprobar la frecuencia de sintonia del receptor HF con la ayuda de la pestafia Logs de la
Ventana de Configuracién (pdaginas 84 a 85).

10. Comprobar que se reciben correctamente todas las boyas (pagina 62 a 63).

11. Colocar las boyas en MSB-Palangre con el mismo orden que en el palangre real (paginas 56 a 61).
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HECEFTION DISAULED

MSB-PALANCRE. SEGUIMIENTO DE BOYAS

MSB-PALANGRE es el
software desarrollado por
Marine Instruments para el
seguimiento del palangre

de superficie con boyas
MIP.

-20-
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Las utilidades incluidas en MSB-Palangre facilitan el trabajo diario y la integracién de las radioboyas
MIP en los lances de palangre tradicionales:

Recepcién automdtica de radioboyas MIP cada 5, 10 o 15 minutos.

Mapas cartogrdéficos C-MAP.

Modo de aproximacion a boyas.

Posicidon de las boyas y derivas de los palangres.

Deteccién automatica de rotos en los palangres.

Cdlculo automdtico de las distancias de alerta de roto entre boyas MIP.

- 21 -
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Indicacion de recarga de bateria de las boyas MIP.

Posicidn, traza del buque y tiempo estimado de llegada a las boyas MIP.
Indicacion de temperatura del agua en la traza del barco.

Medidas de distancias sobre la carta.

Herramientas de dibujo sobre la carta.

Marcas y eventos sobre la carta.

Modo noche: Pantalla de bajo deslumbramiento para condiciones de poca luz.
Registro de capturas. Tablas de tallas y peso de distintas especies.

Compatibilidad con MaxSea y OrbMap.

.22
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INSTALACION DE SOFTWARE

Requisitos minimos del PC

Microprocesador 1.5 GHz.

7 Memoria RAM: 256 MB.

Espacio en disco duro: 1 GHz.

Sistema Operativo: Windows 7, Windows Vista o XP.

7 Monitor de 17".

_23-
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2)

3)

4)

Instalacion de MSB-Palangre para Windows XP

Si el PC ya tiene instalada una versidén anterior de MSB-Palangre:

Agregar o
quitar

a) Abrir el Panel de Control de Windows y hacer clic en pegams:

|
b) Seleccionar en la lista © mss Palangre y hacer clic en el botén para desinstalar

la versidén anterior.

Introducir el CD-ROM en la unidad de disco y ejecutar EMPEE,

. s . M ent > . . . s
Se abren dos ventanas de instalacion. Hacer clic en para continuar con la instalacién.

Aparece una tercera ventana. Hacer clic en para terminar la instalacién.

Aparece en el escritorio el acceso directo ﬂ* MSB Palangre para acceder a la aplicacion.

.24 -
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3)

El monitor y los discos duros no deben apagarse nunca. Para desinstalar el modo de ahorro de
energia de Windows:

Y

Opciones de

a) Iralicono === del Panel de Control de Windows.

Propiedades de Opciones de energia

Combinaciones de energla | Dpeiohes avanzadas | Hibernacidn | Sal [UPS]

3 Seleccione la combinacidn de eneraia cupa configuracidn sea la
. . e !,'v mas adecuada para su equipo. Tenga en cuenta que, si cambia
b) En Iq Venfqnq Prop'edqdes de Opc|°nes de la configuracian siguisnte, se modificard la combinacidn

seleccionada
enel’g I’G se|eccionq r: Combinaciones de energia

Guardar como. Eliminar

Configuracitn para E scitoria U oficina

= “Apagar monitor: Nunca”

= “Apagar los discos duros: Nunca” tomprver D ]
Apagar los discos [Hunca 4
duros;

Pasar a inactividad: | Munca ~ |

c) Clicen y a continuacién en.

-25-
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MSB-Palangre se sincroniza automdticamente con la hora GPS y establece el PC en la hora GMTO. Si
el PC tiene activada la opcién de sincronizacidén a través de internet pueden aparecer conflictos con

MSB-Palangre.

Para un correcto funcionamiento de MSB-Palangre se recomienda desactivar la opcién de

sincronizaciéon del PC a través de Internet:

Mrogiedades de Fecha y hora il

Focha  horn | Zona horssia | 1ora de Brtermet

=
Progiedades de Fecha y hora gdld
Fecta y hora | Zona hongeta| 1ore e Enterat
[ Snevoniar sutomticamants con n servder berar de Inbernat
S |t s 200 T

S0 trcrorict somectamarts by hors con e sk com ol 02001 2008

alas 1040,

P srerorizacin: (/012008 8 s 10210

st st 0
2 ot
% ada 1 3t TR
Cam] [ ]

6)

7)

8)

Hacer doble clic en el reloj de la barra de tareas de Windows (al
fondo a la derecha del escritorio) para abrir la ventana Propiedades
de Fecha y Hora de Windows.

Seleccionar la pestafia Hora de Internet.

Desactivar la opcién Sincronizar automaticamente con un servidor horario

de Internet.

- 26 -
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Instalacion de MSB-Palangre para Windows Vista

1) Siel PC ya tiene instalada una versién anterior de MSB-Palangre:
a) Abrir el Panel de Control de Windows y seleccionar Programas y Caracteristicas.

' ' # . . + ¢, Desinstalar
b) Seleccionar en la lista MSB Palangre y hacer clic en el botén para

desinstalar la versién anterior.

=

2) Introducir el CD-ROM en la unidad de disco y ejecutar ETPEE,

. .z . Mt > . . .z
3) Se abren dos ventanas de instalacién. Hacer clic en para continuar con la instalacién.

4) Aparece una tercera ventana. Hacer clic en para terminar la instalacién.

Aparece en el escritorio el acceso directo ﬂ* MSB Palangre para acceder a la aplicacion.

-27 -
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5) El monitor y el disco duro no deben apagarse nunca. Para desactivar el modo de ahorro de
energia de Windows:

Opciones de

a) Iralicono o™ del Panel de Control de Windows.

Seleccionar un plan de energia

. « Los planes de energia pueden ayudarle a maximizar el rendimiento del equipo y ahorrar energia. Seleccione un
b) Seleccionar el Plan plan para activarle, o elija un plany personalicelo cambiando la configuracién de energia, Mzs informacian

. acerca de planes de energia
mosfrado en el medidor de

la bateria Equilibrado’.

Plan mostrado en el medidor de |a bateria

@ Equilibrade Duracién de la bateria: @29
Cambiar la configuracién del plan Rendimiento: @09
c¢) Hacer clic en “Cambiar la ) Economizador Duracion de la bateria: 090000
. ., ” Cambiar la configuracién del plan Rendimiento: @@
configuracién del plan”.
) Alto rendimiento Duracién de la bateria: @@
Cambiar la cenfiguracidén del plan Rendimiento: @@0a09

-28 -
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Cambiar la configuracién del plan: Equilibrado
Elija la configuracién de modo de suspension y de pantalla para su equipo.
d) Seleccionar: A conome Con corfiente
j on bateria r 2 shterma
= Apagar la pantalla: Nunca
. @ Apagar la pantalla: [Nunca v] [Nunca ']
=  Poner el equipo en estado
de suspensic’m: Nunca % Poneral equipe en estado de suspension: [Nunca v] [Nunca v]
“o¢ Ajustar brillo de la pantalla: 9 G % o U s

-
e) Hacer clicen

.
Cambiar la cenfiguracidn avanzada de energia

Restaurar la configuracidn predeterminada de este plan

Guardar cambios Cancelar

_29.
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MSB-Palangre se sincroniza automdticamente con la hora GPS y establece el PC en la hora GMTO. Si
el PC tiene activada la opcién de sincronizacidén a través de internet pueden aparecer conflictos con

MSB-Palangre.

Para un correcto funcionamiento de MSB-Palangre se recomienda desactivar la opcion de
sincronizacion del PC a través de Internet:

jueves, 29 de maye de 2008

4 mayo de 2008 ’
l lu ma mi ju vi sd do /
é 29 30 1 2 3 4

|

5 6 7 8 9101 : {
12 13 14 15 16 17 18 » <
19 20 21 22 23 24 25 /
26 27 28 3001 1 LA
2 3 4 5 6 7 8 —
132:05:57
Cambiar la configuracidn de fecha y hora... J

6) Hacer clic en el reloj de la barra de tareas de Windows
(al fondo a la derecha del escritorio).

7) Hacer clic en “Cambiar la configuracién de fecha y hora”.

-30-
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I [Fecha y hora | Relojes adidonales | Hora de Internet |

Este equipe esta configurado para sincronizarse automaticamente con
"time.windews.com"”

Préxima sincronizacién: 03/06/2008 = las 10:38

& Cambiar o configuracién...

:Qué es Ia sincronizacién de hora de Internet?

Aplicar

* Configuracion de hora de Intemet

Configure |2 hora de Internet:
Sincronizar con un servider horario de Internet

Servidor:  time.windows.com

v | Actualizar shora N

8) Seleccionar la pestaiia “Hora de Infernet”.

Q) Seleccionar el icono

10)Deshabilitar la opcién “Sincronizar con un Servidor horario

de Internet”.

| ) Cambiar Ia configuracion... |

_31-
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Instalacion de los drivers del MIR-2200 para Windows XP

Asistente para hardware nuevo encontrado

Este es el Asistente para hardware
nueyo encontrado

‘windows buscard el software esistente v el actualizada en su
equipo, en &l CD de instalacion de hardware o en el sitio Web
de Windows Update [con su permisa).

{ear idad

;Desea que Windows se conecte aWindows Update para
buscar software’?

(051, 5o esta ves
() 5. ahora v cada vez que conecte un dispositive

(® No por el momenta

Haga clic en Siguiente para confinuar,

1) La primera vez que se utiliza el MIR-2200
en un ordenador aparece la ventana de
Asistente de
Windows. Seleccionar la opcién “No por el

momento” y _

para  Hardware  Nuevo

-32-
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(Askstente para hartware nusve encomirado

Fitn acistorte b spauiaeh &ty sobwnrs s

IR 2300

) i s hasdwinin viees con un D 6 Suquits do
£ wwlalosin, insditeks shors

2) Seleccionar la opcién “Instalar desde una lista o ubicacién” y

£t deses gue haga el atistenke

(=) Instaber atordtcamente o ot f1ecomandada) . .
O it s ra i i rpeciica avancads) Siquiente >

Haga che: en Siguaerts pevn ¢

T e

Aststente para bardware nuewn encentrads

Elja s apemnns de bebspuedda o meelalaciin

& b 3) Elegir la opcién “Incluir esta ubicacién en la busqueda®. Escoger
Uselsa dy; de © eapande ba b s
i ot et otk e e la ubicacién: C:\Archivos de programa\Marine Instruments\
[ B e oechos e [, CO-RIM. | . . .
B ek abssi kbt Marine Instruments  Seguimiento de Boyas de

£ \duchivrn e programa e bsatumerss Moris Instneds So v | Ewominas |

Palangre\Driver FTDI.

4) Hacer clic en para finalizar.

() Mo b, Swleccanant o conbolador gum s va o nédalal

al disposiiva. Windows na

[cmmir || e | [ Cocse |

5) Si aparece de nuevo la ventana de Asistente Para Hardware Nuevo de Windows volver al paso 1.
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Instalacion de los drivers del MIR-2200 para Windows Vista

NO instalar el driver buscado por Windows en Internet autométicamente. En Windows 7
desconectar Internet para que aparezca la opcidn de buscar la localizacidon de los drivers.

1) La primera vez que se utiliza el MIR-

=5
o, 2200 en un ordenador aparece la
(o) I Muevo hordware encontrado: MIR-2200

ventana de  “Nuevo  Hardware
Inserte el disco incluido en MIR-2200 encontrado MIR-2200".

Si el dispositivo se suministré con algdn disco, insértelo ahora, Windows buscara
automaticamente software de controlador en ese disco.

2) Insertar el disco de instalacién de
MSB-Palangre 'y hacer «clic en

Si ya se ha instalado MSB-Palangre en el
% No tengo el disco. Mostrarme otras opciones. ordenador los drivers estdn disponibles en
c:\Archivos de Programa\Marine

Instruments\Marine Instruments Seguimiento
de Boyas de Palangre\Driver FTDI
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=7
@ Z Muewo hardware encortrado: MIR-2200
Buscando software en el disco..
—
3) El equipo busca los drivers del MIR-2200 en el
disco e instala el controlador.
==y
lood = Muevo hardwiase encontinde: USE Serial Conventer
El software de este dispositivo se instald correctamente.
‘Winadows finalize la nstalacion del software de controlador pam exte dispestive: . . . .
4) Si el proceso de instalaciéon de drivers se ha
USE Lenal Converter
realizado correctamente aparece una ventana
indicando que el software del controlador se ha
instalado correctamente.
(]
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VENTANA PRINCIPAL

Para iniciar la aplicacién hacer doble clic en el icono MSB Palangre I?I+ situado en el Escritorio de
Windows.

v
~
marine Aparece en pantalla una ventana de aviso.
instruments G MAE)
AVISO
MSE Palangre es un d ¥ o5 de de Palangre
qui a CMAP. Este NO PUEDE SUSTITUIR las cartas.
oficieles de depapel porisley . No estoy de acuerdo J El programa se cerrard.
MSEB Palangre la carta g I de baja de CMAP. Sl desea
Incarporar cartas de detalle de Zonas geograficas determinadas pengase an
eontacte con su distibuider o con Marine Instruments en la pagina web
www.marineinstruments.es
El uso de MSB Palangre implica &l :c:r::l‘n::::yanphclnn por parte del ususris ‘ Estoy de acuerdo i Se a bre MSB‘PG Iang re.

Hio estoy de acuerdo | Estoy de acusrdo I
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aviso X

Los nuevos datos serdn afiadidos al dltimo lance, Antes de abrirse la ventana principal de MSB-Palangre

el ; .
£4ulsrs Erea Un Lz [nge: aparece una ventana que permite crear un nuevo lance o

seguir con el de la sesién anterior.

Los lances de MSB-Palangre se corresponden con los lances reales del palangrero. Contienen
informacién de las boyas y su orden dentro de los palangres en que estdn colocadas. Dicha
informacién no es relevante en dias posteriores. Lo mas habitual es crear un nuevo lance cada dia.

Por esta razén los lances sélo pueden ser creados al inicio del programa. Si no se crea un nuevo
lance se mantienen los datos del lance creado la Ultima vez que se ha abierto el programa.

Para mds informacién ver el apartado dedicado a la Ventana de Lances (pdagina 68).
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oG]

|

o3

" marina
Ingtrumants

o
193326

G e

1mmzm 77 5770
(FALTAN : TmidSs

Pl'.lr.luuu nn BARCH DF

LEr

Lo at
| ez La_ T2

= INFO SIEMPRE VISIBLE
7 MO0 KOCHE

MSB-Palangre
representa en mapas
cartogréficos C-MAP

la posicién del
barco, sus trazas, la
posiciéon  de las
boyas MIP y la
deriva de los
palangres.
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Este es un ejemplo de cémo se representan las boyas en MSB-Palangre. Ademds de la
boya y su nimero o alias, también se muestra la deriva que ha sufrido. Con una linea
verde se marca la trayectoria que se prevé que siga la boya.

Las boyas se seleccionan colocando el cursor encima. La boya y su deriva aparecerdn
resaltadas en color rojo.

En la parte superior de la ventana se muestra informacién de interés para el usuario. Sélo estd
disponible cuando el GPS estd localizado.

|Lat: 36°56'13 Lon: 23°07°03 Dist: 1509.6 ETA: 419.34d Costes: 0.00 Rumbo: 102° T%: N/D

Latitud y longitud de la posicién donde se encuentra el cursor sobre la
carta.

Lat: 36°96"13 Lon: 23°07'03

Dist 1509.6  Distancia (en mn) desde el buque a la posicién sobre la que se encuentra el cursor
sobre la carta.

e VTR Tiempo estimado de llegada al punto marcado con el cursor a la velocidad actual

del barco (calculada por GPS).
Coste estimado del combustible gastado para llegar al punto marcado con el ratén
Lostes: 0.00  sobre Ia carta. El coste medio por hora de navegacién se especifica en la Ventana
de Configuracién (paginas 76 y 78).
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Rumbe: 102° pymbo del barco.

T ND Temperatura de la sonda del barco conectada al MIR-2200.

Escala: 1685.93| Debajo de las coordenadas aparece la escala actual de la carta:

WORLD

54 Millones
30 Milones
15 Milones
& Millones
+5 Millanes
4 Millones
2 Milongs
1 Millones
557.000
298.000
149.000
75.000
37.000
12,000
9,000
5,000
4,000
z.000

La ESCALA DE LA CARTA se cambia con un clic con el botén derecho del ratén
sobre el punto de la carta sobre la que se va a hacer el zoom. Se abre una lista
de escalas de visualizacién (millas contenidas en la vertical de la carta). La escala

actual estd marcada con el simbolo +.

La carta se desplaza haciendo clic sin soltar el botén izquierdo del ratén y arrastrando la carta en la

direccién deseada.
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B

En la misma zona que las coordenadas y la escala de la carta aparece en un recuadro verde
informacién relativa al lance actual en el que se registran los datos de las boyas MIP que se reciben en

esta jornada.

[Lance: 02/07/2008 23:15]

Con MSB-Palangre, el usuario puede visualizar los lances de dias anteriores a modo de consulta. En
este caso el recuadro de lance aparece de color rojo.

Cuando se visualiza un lance anterior la recepcion de boyas esta desactivada
temporalmente. Md&s informacién en el capitulo dedicado a la Ventana Lances.

No se puede :Elhri[ el puerto del PCR.
No se puede abrir el puerto del MICRO.
Mo se puede abrir el puerto del GPS.

Si se produce algun fallo en la comunicacién con el MIR-2200
aparece un mensaje de informacién en el centro de la pantalla.
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PANEL DE HERRAMIENTAS

Aparece en pantalla moviendo el cursor hacia la izquierda de la carta.

-Desplazamiento y zoom — [ Diario-
i ’ 4
& ] &
-Dibujo-

BALOOT ¢

-Temperatura-

Ajustar temperatura '

. Agregar Capturas !

Contiene una serie de herramientas gréficas para facilitar
el trabajo sobre la carta de navegacién: Zoom, marcas y
eventos, herramientas de dibujo para sefalizar zonas,
medidas de distancias y ajuste del rango de colores con
los que aparecerd la traza del barco segin la
temperatura medida con la sonda del barco.

Desde el panel de herramientas se accede a una tabla
para que el usuario vaya clasificando las capturas por
tamanos y especies.
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Desplazamiento y zoom

Q (i ZOOM sobre el punto de la carta donde se haga clic. Cuando el zoom estd activo el cursor
tiene forma de cruz. También se puede aumentar o disminuir el zoom con las teclas ‘+’ y ‘-,

L Al hacer clic con este botén el cursor vuelve a tener forma de flecha. Desactiva la herramienta
A
k de dibujo seleccionada anteriormente (zoom, medida, figura, nota, marca, evento...).

Dibujo
. Selecciona el COLOR de los textos o figuras que se dibujardn sobre la carta.

Herramienta de MEDIDA DE DISTANCIA. Después de seleccionar el botén hacer clic sobre los
dos puntos de la carta entre los que se quiere obtener la distancia en millas nduticas.

Con estos botones el usuario puede dibujar FIGURAS sobre la carta para

/L D O demarcar zonas. Después de seleccionar la figura marcar con el ratén los dos
puntos con los que se dibujard la figura. Para cancelar el dibujo de lineas pulsar el
botén derecho del ratén.
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NOTAS sobre la carta. Haciendo clic con el ratén en el punto donde se quiere

insertar la nota aparece un cuadro para infroducir el texto de la nota.

Cancelar l

Para BORRAR cualquiera de los elementos que se hayan dibujado sobre la carta, seleccionar
este botén y hacer clic sobre el elemento que se va a borrar. La herramienta de borrado estd
activa hasta que se pulsa el botén derecho del ratén.

Diario

MSB-Palangre dispone de un diario en el que el usuario puede realizar anotaciones asociadas a
puntos geogrdficos sefialados con el ratén (MARCAS) o en la posicion GPS en la que se encuentra el
barco en el momento de crear la nota (EVENTOS).
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Inserta una MARCA (texto asociado a un punto geogrdéfico) en el punto del mapa en el que el
@ usuario hace clic. Cuando esta herramienta estd seleccionada el cursor tiene forma de cruz. A
continuacién aparece un cuadro para introducir el texto de la marca.

Texto LANCE 12

Cancelar ‘ Aceptar ‘

@ Las marcas se representan en la carta con el simbolo . Colocando el ratén sobre el
simbolo aparece el texto asociado a dicha marca.

La diferencia entre una nota T y una marca é) radica en que la nota es un texto que sélo aparece
sobre la carta y la marca también es registrada en el Diario de MSB-Palangre.

Las marcas no pueden eliminarse con la herramienta Borrar. Para ello hay que abrir la Ventana Diario.
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v Inserta un EVENTO en la posiciéon GPS en la que se encuentre el palangrero en ese momento.
e
CECN
Nombre |E5
Detalles
Evento de Pruebas] -
Se abre una ventana para especificar el nombre del evento y su
descripcidn. Para guardar clic en _ACEPtar
]
Cancelar
“Aviso

Ho se pusder crear eventos mientras que el GRS no este bcslizads. | N s@ pueden crear eventos mientras el GPS no esté localizado

Los eventos se representan en la carta con el simbolo wliw. Colocando el ratén sobre el barco se

ENTO: ES
muestra el nombre y la descripcién del evento .

Los eventos se registran en la Ventana Diario (pégina 72). Sélo pueden ser borrados desde esa

ventana.
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B

Temperatura

Es posible conectar la sonda de temperatura del barco al sistema MIP (péginas 15 a 17). De esta forma
la traza del barco se dibuja en distinto color dependiendo de la temperatura del agua.

El usuario puede ajustar el rango de temperaturas de la escala de
oo | .
- colores dependiendo de la temperatura del agua de la zona de pesca.

Realiza automdticamente el ajuste del rango de temperaturas de
Ajustar Temperatura la escala de colores tomando como referencia la temperatura del

agua obtenida con la sonda del barco
Capturas

MSB-Palangre incluye un registro de capturas en el que se clasifican por especies y categorias.

Abre la ventana de registro de capturas. Ver el capitulo dedicado a la

. Agregar Capturas |

Ventana de Capturas (paginas 74 y 75).
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993

maring

MINIMIZAR VENTANA DE MSB-PALANGRE
= PROMIMA BOYA

|
<f——— RELOJ DE BOYAS
T\ MARCA DE VENTANA DE TRANSMISION DE BOYA

SEGUNDO ACTUAL

—— TIEMPO ENTRE MENSAJES DE UMA BOYA

instruments 15 minutos v12.05 < VERSION DE SOFTWARE
10:57:27 k—————————— HORA GPS

FALTAN : 7m01=2

POSICION DEL BARCOD OE

Lat: 42.082 N -
Lon: B.481 W

0.0 pm D%

I~ MO GRABAR TRAZA DE BUQUE -—
I~ INFO SIEMPRE VISIBLE ———
I MODO NOCHE F————

SALIR -

DIARID —

Faunanss,LL LANCES | -

PROXIMA BOYA : 565 ————————— PROXIMA BOYTA
FRECUENCIA : 27 5020 -s———————— FRECLIENCIA DE L& PROXIMA BOYA

—— TIEMPO RESTANTE PARA La PROXIMA BOYA

-—
Oltima Boya : 627 ———————————————— LITIMA BOYA RECIEIDA

—— POSICION GPS DEL BARCO

—— NO MUESTRA LA TRAZA DEL BARCO
—— PAMEL SIEMPRE VISIBLE
—— PANTALLA DE BAJD DESLUMBRAMIENTO

—— CERRAR MSE-FALAMGRE

= ACCESO AL DIARIO

— VENTAMA DE LAMCES

RECEPCIONES BOYAS | =&

ARADIR 7 QUITAR BOYAS | =

CONFIGURACION |

VENTAMA DE COMFIGURACION DE PALAMGRES
— WVERTANA DE ULTIMAS RECEPCIOMES

— VEMTAMNA DE COMNFIGURACION DE BOYAS

—— VENTAMA DE COMNFIGURACION DEL SISTEMA

PANEL PRINCIPAL

Aparece en pantalla al desplazar el ratén
hacia la derecha. Es el punto de acceso a todas
las ventanas de la aplicacién.

Las radioboyas MIP transmiten cada 5, 100 15
minutos. El RELOJ representa en segundos el
periodo entre pitadas de boyas. En el centro
del reloj se indica el segundo transcurrido de
ese periodo.

Las lineas verdes indican el segundo exacto de
la pitada de una boya. Se muestra el nombre
de la préxima boya que va a recibirse.
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Datos de la préxima boya que va a recibirse: Nombre o alias de la boyaq,

PROXIMA BOYA : 309

ERECUCHLIA ZentazD frecuencia de transmisidn en MHz, tiempo restante para la siguiente recepcién y

Ultima boya :329

Ultima boya recibida.

PUNTCION GEL BARCO OF Posicion del barco, GPS LOCALIZADO. En caso de que la sefial del GPS NO se
ity reciba correctamente se muestra el mensaje “GPS SIN POSICION”.
999 ‘
749
~
L+

M INFOSTEMPRE YISIBLE . Qpcién desactivada: Panel oculto hasta que el usuario (=~
z . .7 . marine
desplace el ratén hacia la derecha de la pantalla. Opcién activada: Un panel  instruments 15 minutos  v12.05
10:57:27
reducido aparece continuamente sobre la carta. Desplazando el ratén hacia la  [proxiMa sova: 565
FRECUENCIA : 27.5020

1 H FALTAN : 7m01
derecha se visualiza el panel completo. L
POSICION DEL BARCO DK
Lat: 42.082 N
Lon: 8 481 W
00nm 0"

I~ NOD GRABAR TRAZA DE BUAUE
I~ INFO SIEMPRE VISIBLE
I~ MDDO NOCHE

SALIR
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R Cambia los colores de la pantalla al modo de bajo deslumbramiento para condiciones

de baja luminosidad.
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w Cierra MSB-Palangre.

DIARIO Abre la ventana DIARIO para consulta de notas y eventos creados durante la jornada
de pesca.

PALANGRES | Abre la ventana PALANGRES para asignar boyas al palangre.
LANCES | Abre la ventana LANCE de recogida de datos de los lances.

Abre una ventana con los datos recogidos en las Ultimas recepciones de las
RECEPCIONES BOYAS |

boyas.

ANADIR / QUITAR BOYAS | Abre la ventana que permite aiiadir o borrar boyas al sistema.

CONFIGURACION | Acceso a la ventana de configuracién del sistema de recepcioén.

Se recomienda acceder a la Ventana de Configuracion Unicamente bajo supervision del
personal técnico. Cambios en la configuracién del sistema podrian afectar al funcionamiento

correcto del sistema.
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VENTANA CONFIGURACION BOYAS

| COMFIGURACION BOYAS i

Intervalo pitada 10

El primer paso al usar por primera vez
MSB-Palangre es afiadir las boyas al

Himero-desaris programa. Las boyas salen de fdbrica con

Frec. RX (Mhz) 27.551

una tarjeta en la que se indican su nimero
de serie, la frecuencia de transmisién, su
codigo y la ventana de transmisién (segundo
de transmisién de la boya).

Alias [ MIP1 Clic en el botén ANADIR {'Qu-lT-nR-;ao*m-s.l del

Zificitie Panel Principal para abrir la Ventana de

Configuracion de Boyas.
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Cada boya transmite siempre en un momento determinado. Es necesario indicar a MSB-Palangre en
qué momento debe escuchar la boya. Es lo que se conoce como VENTANA DE TRANSMISION DE

BOYA. Las ventanas se representa con simbolos , colocados en un circulo a modo de relo;j.

EL USUARIO NO PUEDE ESCOGER LA VENTANA. DEBE SER LA INDICADA EN LA TARJETA,
SINO NO SE RECIBIRA LA BOYA.

Estados de una ventana:

VENTANA LIBRE. Ninguna boya transmite en este segundo.

. VENTANA OCUPADA, BOYA ACTIVA (color azul). No pueden afiadirse mds boyas en
esta ventana.

@ VENTANA OCUPADA, BOYA DESACTIVADA (color rojo). NO SE RECIBE LA BOYA.
No pueden afiadirse mds boyas en esta ventana.

Para METER UNA BOYA EN MSB-PALANGRE HACER CLIC CON EL RATON SOBRE LA VENTANA
QUE SE INDICA EN LA TARJETA de la boya y cubrir el resto de los campos del cuadro del centro del
circulo. La ventana debe estar libre.
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. : NUMERO D RIE: En la tarjeta de la boya:
Numero de serie Asignado en Marine Instruments. Es el nimero de serie
de la tapa de la boya.
Frec. RX (Mhz) I27.551 FREC. RX (Mhz): Frecuencia a la que se recibe la
boya. Opcional.
Ventana VENTANA: Debe ser la indicada en la tarjeta de la
boya.
Codigo CODIGO. En la tarjeta. Garantiza que boya sélo
puede ser recibida por el propietario.
Alias ] MIP1 Elegido por el usuario: Nombre de la boya en el mapa.

i Activa Si NO estd marcado NO se recibe la boya.

Una vez cubiertos los campos hacer clic en _0cupar | E| simbolo de la ventana cambiaré a color azul.

Se recomienda prestar mucha atencion al cubrir los datos de la boya. Datos erréneos
pueden provocar que NO se reciban las posiciones de la boya en el programa a pesar de
que la pitada se escuche correctamente en el receptor.
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Para BORRAR UNA BOYA:

- Seleccionar su ventana en el circulo.

- Clicen Borrar‘

Las boyas MIP pueden transmitir una pitada cada 5, 10 o 15 minutos.
Tiempo de pitada {15 ~| Elegir el intervalo de pitada adecuado en la parte superior de la
Ventana de Configuracién de Boyas.

El INTERVALO DE PITADA debe corresponderse con el tiempo entre transmisiones de las
boyas. En caso contrario pueden perderse recepciones.

No se reciben boyas con la Ventana de Configuracién de Boyas abierta. Ciérrela cuando
espere alguna recepcién.
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VENTANA PALANGRES

Palangres
Activo Color [ [% Sobre roto 5.0 Borrar palangie
Cabecera 322 333 334 Fin
Crear palangre

=l
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Después de haber introducido las boyas en MSB-Palangre, el
siguiente paso a seguir es configurar el orden de las boyas
MIP en el palangre para que éste aparezca representado
en la carta de la misma forma que el palangre real. Para

ello abrir la Ventana Palangres con el botén _PBLANGRES | el

Panel Principal o pulsar la tecla P.

. Crear palangre P ..
Para crear un nuevo palangre clic en . Aparece el siguiente cuadro, en el que se ird

dibujando el palangre.

Activo Color . % Sobre roto 30.0 Borrar palangre
Clic en | Borrar palangre para eliminar el palangre.
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Clic en para afiadir las boyas MIP al palangre.

Selecciona boya

Seleccionar boya

322

Cabecera
Final

333

334

Cancelar |

Aceptar |

Se abre un cuadro con todas las boyas MIP que ain no han sido incluidas en el
palangre.

Para agregar una boya al palangre seleccionarla en la lista y clic en _ASEPtar_

A medida que se afiaden boyas se va dibujando el palangre, de forma similar
al de la pagina 56.

Las boyas se van afiadiendo al final del palangre. Para CAMBIAR EL ORDEN DE LAS BOYAS en el
palangre hay que hacer clic sobre la boya y sin soltar el botén del ratén arrastrarla hasta su nueva

posicién (encima de otra de las boyas del palangre). Si hay mds de un palangre creado las boyas
pueden moverse de un palangre a otro.
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Activo Activa o desactiva el palangre. Sélo aparecen en el mapa los palangres activos.

Cambia el color con el que se dibuja en palangre. Hacer clic sobre el recuadro para que
se abra la paleta de colores.

Color .

Las boyas se seleccionan con un clic sobre ella con el botén derecho del ratén. Aparece una lista con
todas las boyas no incluidas en ningin palangre y la boya seleccionada.

Selecciona boya

Seleccionar boya

333
334

Borrar |
Borra del palangre la boya seleccionada.

Para CAMBIAR LA BOYA seleccionada por otra elegir la nueva

R boya de la lista

Borrar
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MSB-Palangre alerta al patrén de los
ROTOS que puedan producirse en el
palangre real. La seccién rota aparece
en la  carta  con  LINEAS
DISCONTINUAS.

La distancia de roto puede ser diferente en cada tramo del palangre. Su valor en millas nduticas se

indica en el cuadro colocado sobre cada tramo. El usuario puede cambiar manualmente este valor.

Siempre que el valor del recuadro sea O la distancia de roto se calcula automaticamente a medida
que las boyas MIP se van echando las boyas al agua. Se establece como distancia de roto de un
tramo la distancia real que hay entre dos boyas cuando la Ultima que se ha echado al agua se
encuentra a 3 millas del barco.

En cada palangre puede establecerse un porcentaje de error en las distancias
|% Sobre roto ﬁ.ﬂl de roto calculadas automdticamente por MSB-Palangre para compensar el
efecto de las corrientes. Hacer clic en el cuadro para asignar un porcentaje.
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A pesar de que las distancias de roto se calculen automdaticamente el patrén puede cambiar su valor

haciendo clic en el cuadro colocado sobre cada tramo.

|_r 1
Distancia roto

Distancia | 50

Cancelar ] Aceptar I

Sélo se calcula automdticamente el valor de la distancia de roto cuando el cuadro estd
a 0. En caso contrario se mantiene el valor del palangre del lance anterior o el valor

asignado manualmente por el patrén.
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VENTANA DE RECEPCION DE BOYAS

La Ventana de Recepcion de Boyas muestra al usuario los datos recogidos en las Gltimas recepciones
RECEPCIONES BOYAS | Clel Panel

de las boyas del palangre. Se accede a esta ventana con el botén
Principal o pulsando la tecla B.

En esta ventana el usuario puede comprobar si se han recibido correctamente las boyas MIP vy

consultar los datos transmitidos por cada boya: posiciéon de la boya y nivel de las baterias .

- Cuando el nivel de baterias estd por debajo del minimo recomendado el campo de voltaje se
marca en rojo. Una descarga excesiva de las baterias puede reducir drdsticamente su vida
0til e incluyo dafiar de forma permanente las baterias.

Evite usar las boyas y recargue su bateria cuando el campo de nivel de baterias aparezca
en rojo.

Se muestran ademds la fecha y hora de la Gltima recepcién, la distancia de cada boya al buque y la
velocidad y rumbo al que deriva la boya MIP.
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ULTIMAS RECEPCIONES DE LAS BOYAS

Hora: 13:31:07

Boya i Fecha I Latitud i Longitud ]T" chc ! Distancia I Deriva ] ErrVit ]
320 23/0211:36 37.23T44N  29.03092W - 12.2V 2785.768Nm 324° 04n163° 0
321 11102 16:50 37.46348N  29.43840W - — 2825.777Nm 323° 1.0n0%6° 0
323 20/02 15:06 37.39416N  29.55164W - 11.8V 2826.997Nm 323° 0.1n068° 0
324 20/02 18:20 37.41828N  29.40044W - 124V 2820.233Nm 323° 1.0n180° 0
326 11102 14:36 37.35916N  29.36876W  --- 122V 2813.995Nm 323° 03n110° 0
327 11102 12:36 37.32408N  29.24152W - 12.2V 2804.166Nm 323° 0.2n079° 0
328 20/02 08:07 37.30924N  29.19080W  --- 12.2V 2800.187Nm 323° 05n100° 0

Cerrar

VENTANA DE RECEPCION DE BOYAS
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doble clic sobre el simbolo de la boya en la carta se listan todas las recepciones de dicha boya.

RECEPCIONES DE LA BOYA 320
BOYA : 320 Hora: 13:51:49

Boya [Fecha [ Latitud [Longitud  [T* [Vec |Distancia [ Deriva [Ermvit [ [4]
320 123102 11:36 3T23T44N 29.03092W - 122V B768Nm324° 0.4n163° 0 |
320 23102 11:21 37.23840N 29.03128W - 12.2V 5.861Nm324* 05n165" O

320 23102 11:06 37.23952N 29.03164W - 12.2v 5.966Nm 324* 04n161* 0 =
320 23102 10:51 37.24040N 29.03200W - 12.2vV 6.053Nm 324* 05n156* 0

320 2302 10:36 37.24144N 29.03256W - 12.2v 6.163Nm 324* 04n153* 0

320 2302 10:21 37.24228N 29,03308W - 12.2V 6.256Nm 324* 0.3n148" 0

320 23102 10:06 37.24296N 29.03364W - 12.2v 6.339Nm 324* 04n141* 0

320 23102 09:51 37.24368N 29.03436W - 12.2V 6.434Nm 324* 04n138* 0

320 23102 09:36 37.24436N 29.03512W - 12.2v 6.528Nm 324* 04n128* 0

320 23102 09:21 37.24496N 29.03604W - 12.2V 6.625Nm 324* 0.3n128" 0

320 23102 09:06 37.24548N 29.03692W - 12.2v 6.714Nm 324* 04n122* 0

320 23102 08:51 37.24600N 29.03792W - 12.2V 6.809Nm 324* 04n122° 0

320 23/02 08:36 37.24648N 29.03888W - 12.2v 6.899Nm 324* 0.3n127* 0

320 23102 08:21 37.24696N 29,03968W - 12.2V 6.980Nm 324* 03n117" 0

320 23102 08:06 37.24732N 29.04056W - 12.2v 7.05TNm324* 03n117* 0

320 23102 07:51 37.24768N 29.04144W - 12.2V 7.134Nm 324* 03n114* 0

320 23102 07:36 37.24800N 29.04232W - 12.2v 7.208Nm324* 03n112* 0

320 23102 07:21 37.24832N 29.04328W - 12.2V 7.286Nm324* 0.3n110" 0

320 23102 07:06 37.24860N 29.04424W - 12.2v 7.361Nm 324* 04n113* 0

320 23102 06:51 37.24896N 29.04528W - 12.2v T44TNm 324* 04n108* O

320 23102 06:36 37.24928N 29.04640W - 12.2v 7533Nm324* 03n110* 0

320 23102 06:21 37.24956N 29.04736W - 12.2V 7.609Nm 324* 0.3n108" O

320 23102 06:06 37.24980N 29.04836W - 12.2v 7.683Nm324* 0.3n106* 0 o

Cerrar

RECEPCIONES DE UNA BOYA DETERMINADA
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Cualquier recepcién de una boya determinada de las listadas en la Ventana de Recepciones puede
ser BORRADA con un doble clic sobre ella.

Aviso

LGUARDAR MODIFICACIONES?

Si se han realizado modificaciones en la Ventana de Recepciones de
una boya determinada aparece un aviso de confirmacién de

o I o | guardado antes de volver a la Ventana de Recepciones de Boyas
general.
RETORNO | Para volver a la ventana anterior.
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MODO DE APROXIMACION A BOYAS

ATOE0) Lon: BOTI2 Dise: 144 ETA: B Conton: AT Rumbe: 769 T WD

Distanciac
Frambe: 2149
ETA: 182772 b

Para facilitar la bisqueda
2
[ «a de las boyas en el mar,

e Bt MSB-Palangre dispone del

m%ﬁg modo de aproximacién a

01 e

boyas.

=3
r

_wm |

Con este modo cambia la
vista normal de la pantalla
de forma que la carta se
va orientando siguiendo el
rumbo del barco.
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Para activar el modo de aproximacién a una boya hacer clic con el botén izquierdo en la carta sobre

la boya que se va a recuperar. Hacer clic sobre el botén que aparece en pantalla:

I Mavegar a boya

Rumbao: 101 !| F| rymbo del barco se indica encima de la linea verde que lo marca.

Modo navegacion:
Objeto: Boya 84
Distancia: 1645.0 nm
Rumbo: 214,9°

ETA: 18277.2 h

Para volver al modo de
hacer clic sobre:

En la parte superior izquierda de la pantalla aparecen los datos referentes
a la boya que se va a recuperar: Boya, distancia a la boya, rumbo que
debe seguir el barco para llegar a la boya y tiempo estimado de llegada.

carta normal hacer clic sobre el mapa con el botén izquierdo del ratén y

Cerrar modo navegacicn
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VENTANA LANCES

Los lances contienen datos sobre los palangres y posiciones y derivas de boyas obtenidos durante una
o varias sesiones de MSB-Palangre.

aviso x|

Los nuevos datos seran afiadidos al dlkime lance.
dQuiers crear un nueva lance? aparece al inicio del programa. Cree un nuevo lance cada vez

Los lances sélo pueden ser creados desde esta ventana, que

que largue el aparejo al agua.

Aunque lo mds habitual es crear un nuevo lance cada dia para mantener la correspondencia con los
lances reales, en caso de no crear un nuevo lance MSB-Palangre retoma los datos del lance de la
sesion anterior.
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La ventana Lances permite consultar los datos de una jornada de pesca anterior.

Lances

Visualizando lance: 03/08/2009 12:20

Fecha Descripcion

0310812009 12:20 . 5 i
2200712009 22:45 " | Se abre con el botén __8NES | de| Panel Principal
0310212009 14:09 DEMO

0710912008 18:11 o pulsando la tecla L.

23i08/2008 20:21
22i08/2008 21:46
21108/2008 20:30

s e En la parte superior de la ventana se muestra el

19108/2008 18:12 . z

18I0812008 18:21 Important lance abierto en MSB-Palangre. Cuando estd verde
17108/2008 17:59 e
HeRe s e se trata del lance actual en el que se estdn
14108/2008 18:45 oLl .

14/08/2008 0753 recibiendo las boyas. Aparece en rojo cuando
141082008 07:18 . o .

1310812008 19:02 visualiza un lance anterior.

12i08/2008 18:23

,,,,,,,, )

{Editar

Visualizar dltimo Visualizar Imprimir Cerrar

Para consultar un lance anterior seleccionarlo en la lista y hacer clic en _Visualizar |

NO SE RECIBEN BOYAS CUANDO SE VISUALIZA UN LANCE ANTERIOR (en rojo). Para activar de

.z . Visualizar ultimo
nuevo la recepciéon de las boyas hacer clic en .
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imprimir |

0 Imprime los datos del lance seleccionado en la lista (descripcidn, notas, capturas...).
itar i

En los campos Detalles y
usuario puede realizar diversas
el lance.

Contiene un registro con las
clasificado  por especies vy
que se puede detallar si el
vivo en el momento de la
pieza habia sido comida.

Abre el cuadro de datos del lance seleccionado en la
lista.

[hnce

Descripeion [DEMO

Detalles

Meteorologia

| -

Nordés

EED _ Meteorologia el

Especie Categoria | Cantidad | vive | Entere |

Marrajo A 5 sioosi anotaciones  sobre

|Pez Ezpada A 3 i i

| Quenila [= 8 Si Mo

| Quenila A 12 Mo &
capturas del lance
categorias en el
pescado estaba
recogida y si la

Imprimir Agregar | Editar Borrar |

Cerrar

-71-



-
., marine SISTEMA DE SEGUIMIENTO MIP. PESCA DE PALANGRE
instruments N

_72-



{7

"“marine
instruments

SISTEMA DE SEGUIMIENTO MIP. PESCA DE PALANGRE

===

Agregar

listas desplegables por especies y categorias.

ﬂC'a'";iﬁ'lrm
Especie |Pez Espada ~
Categoria ]A LI
Unidades ]3
& Vive « Entero

" Muerto " Comido

Cancelar ‘ Aceptar |

Abre un cuadro para anadir nuevas capturas al registro del lance clasificadas en las

Editar i Es posible modificar de forma global cualquier linea del registro de capturas. Para ello

seleccionar la linea y hacer clic en este botén. Se abre un cuadro similar al anterior.

Desde el panel de herramientas se accede al registro de capturas con el botén

: Agregar Capturas
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VENTANA DIARIO

Fecha | [D [Tipo |

01/07/2008 09:39 ES Evenlnrdo pruebas EVENTO

01107/2008 09:32 E4 EVENTO

01/07/2008 09:17 M2 MARCA

25/06/2008 0B:54 E3 Otro evento de pruebas EVENTOD

25/06/2008 08:38% E2 Nuevo evento de pruebas EVENTO

26/06/2008 0B:04 E1 EVENTO

25/06/2008 07:54  Aqul hay pescado MARCA

25/06/2008 07:54 MO MARCA
Registro de todos los eventos y
marcas aplicados al mapa
incluyendo su fecha de alta, nombre
y descripcién.

Ira posicién Nuevo evento | Editar | Borrar I
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Iraposicion | Centra el mapa en la marca o evento seleccionado en el Diario.

Inserta un nuevo evento en el mapa en la posicién GPS del barco. Para crear un
Nuevo evento A i .
nuevo evento es necesario que el GPS esté localizado.

Editar ] Se abre un cuadro de texto para modificar uno de los eventos o marcas del Diario. También
puede ser modificado con un doble clic sobre el elemento.

Marca

Texto Marca 1

Cancelar ] “Aceptar |

5 Borra la marca o evento seleccionado. Las marcas y eventos sélo pueden borrarse én el
arrar .. . .
Diario. El usuario debe confirmar el borrado de cada elemento.

Bviso =

dBarrar elemento?

] s |

Cierra la ventana Diario.
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VENTANA DE CAPTURAS
|.I.'gmg||| Captunas
| C Capturas realizadas
RS [0:2 Especle | Categoria [Cantidad [ Vivo |Entero MSB-Palangre incorpora un registro
Faﬁo::r:ﬂ: ; g PezEspada B T sl Ne .
£4: Atun 5:0 para las capturas clasificados por
il especies y categorias.
e . |: Agregar Capturas
e Se abre con el botén LASRIATCAR 4
o del Panel de Herramientas que
KA Rmide aparece al desplazar el ratén hacia la
[orenrmiee] L) izquierda de la pantalla.
Cerrar

Sélo se pueden agregar capturas al lance actual.

{Fren
Aviso

Silo se pueden agregar capturas al Glkirn lance,
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Para agregar una nueva captura se selecciona la especie con el ratén o mediante las teclas F1 (Pez
Espada), F2 (Marrajo), F3 (Quenlla) y F4 (Atin).

Las especies se clasifican por categorias de A a F, que se afiaden con el ratén o las teclas de 0 a 6
respectivamente.

@« (A) Vivo
o LG Seleccione las opciones correspondientes para especificar si el pez se ha recogido

- (S)Entero vivo o muerto y si la pieza estd entera o ha sido comida por otra especie.

@« (X) Comido

. Agregar captura ~ . N . .
Con el botén se afiade la captura al registro. Se confirma con un mensaje de aviso.

Aviso

Se ha agregada 1 Marrajo de categaria D,

Para agregar mds unidades de una captura similar a la anterior sélo es necesario pulsar la tecla
INTRO.
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VENTANA CONFIGURACION
[ConFIGURACIGN
General ion | GPS | Digit | Logs |
CONFIGURACION RECEPTOR CONFIGURACION SENSOR T* CONFIGURACION GPS
- USAR MIR-3500 Adquiere temp o GPS DELAY[S]: [4
© USAR MR 2200 < SONDAMR - UTILIZA EL GPS INTERNO Se accede a esta ventana con el botén
~ NMEAQ183 (T2000)  UTILIZA EL GPS EXTERNO |: 3 ;
USAR BANDA LATERAL CONFIEURACION | del Panel Principql o
LsB
s Uss pulsando la tecla T.
CONFIGURACEOII‘: PUERTOS Idloma iW\ Costes hora | 50 . . .
moEs P o .|| Permite configurar el sistema y chequear el
Detectar | Establecer | | EXPort Orbhap | F ~|| | funcionamiento del MIR-2200.
————— I Export.Timed | =5

Cerrar |

Se recomienda acceder a esta ventana exclusivamente bajo supervision de personal
técnico. Una mala configuracién puede provocar que NO se reciban los mensajes de las

boyas.

NO se reciben boyas con esta ventana abierta. Ciérrela cuando espere alguna recepcién.
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Pestafia General

Contiene las opciones de configuracién generales del sistema.

CONFIGURACION RECEPTOR

& Usar MIR-3500 " . .
Seleccién del sistema de recepciéon MIR-2200.
r Usar MIR-2200

USAR BANDA LATERAL, Visible Unicamente con la opciéon “Usar MIR-2200” del cuadro anterior
~ LSB

Selecciona la banda lateral del receptor del que se obtiene la sefial de audio
¢ usB para el MIR-2200. Depende del equipo de recepcién del barco.

Aunque la deteccién del puerto de comunicaciéon entre el PC y el MIR-2200

CONFIGURACION PUERTOS | S Qutomdtica, el botén _Detectar ormite COMPROBAR LA CONEXION
s [ DELPCCON ELEQUIPO.
PTO.MICRO |10

Betecr | Cambneat Para asignar puertos concretos (por ejemplo para usar 2 sistemas MIP en el
mismo ordenador) hay que especificarlos en “PTO. PCR” y “PTO.MICRO vy

. Establecer
pulsar el botén 4|
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SONFISURRCION SENSOR 12 Es posible conectar una SONDA DE TEMPERATURA al MIR-2200
Adquiere temp | 0 (pin 9 del conector NMEA del panel trasero) o tomar la temperatura
= SONDA MIR a través del puerto NMEA. Seleccionar la opcién SONDA MIR o
NMEADTES (20000 NMEAO183 (T200).

Adquiere temp | Lee la de temperatura de la sonda o del puerto NMEA.

Idioma |Defautt ~| Cambia el idioma de MSB-Palangre. Disponible en espafiol e inglés.
2 5.000 Coste medio en combustible durante una hora de navegaciéon.

MSB-Palangre es compatible con MaxSea, MaxSea TimeO y OrbMap. Especificar con —lla ruta en la
que se creardn los archivos que serdn leidos por MaxSea o OrbMap.

I~ Expoit. MaxSea | = |
" Export. OrbMap | ; =2
[~ Export. Time0 | X 1€ _]
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A pesar de que el MIR-2200 trae incorporado un GPS INTERNO se contempla la opcién del uso de un
GPS EXTERNO, que suele ser el GP500 del barco (NMEA 4800 baudios, trama $GPRMC por

segundo).

NMEA GPS
EXTERNO

S5C 0 D20 O
PO O QOO0

TEMPERATURA

El GPS externo debe conectarse al pin 2 del conector disponible en el panel trasero
del MIR-2200 (pagina 14).

En nuevas instalaciones se recomienda el uso del GPS interno.

[EONEIGLRACION BF: | Con GPS INTERNO es necesario que conectar una antena GPS activa en el panel

GRS DELAY [5]
BI- fi trasero.

% UTILIZ4 EL GPS INTERND
O UTILZAELGPS EXTERND. | El GPS EXTERNO del barco se conecta al puerto NMEA del panel trasero.

Con un pardmetro GPS DELAY inadecuado pueden dejar de recibirse las boyas. Para su
ajuste leer el capitulo dedicado a la pestaiia LOGs (péginas 83 a 85).
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Pestana Visualizaciéon

CONFRALION

Ganeral thﬂlzanibn|ﬁpa | Digitalizacion | Logs |

" OCULTAR BATIMETRIA MINUTOS DISTANCIA ROTO 45
I~ CEMTRAR CARTA SOBRE BLUQUE

» VER LINEA DE FROA

% VER RUMBOS DE BOYAS

[TRAZA BUOUE FINA -

|TRAZ& BUGUE 1 HORA -

|DERIVA BOYA FiNA -
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I~ OCULTAR BATIMETRIA Oculta o muestra la batimetria sobre la carta.

CENTRAR CARTA SOBRE BLQUE Centrado automdtico de la carta sobre la posicién del barco. Se

hace efectivo a los 15 minutos.
~ LINEADE PROA Muestra u oculta la linea de proa del barco.

v VER RUMBOS DE BOYAS Oculta o muestra el rumbo previsto para la boya.

TRAZADEBUQUEFINA  ~| MSB-Palangre dibuja en la carta las TRAZAS del recorrido del barco y
las derivas de las boyas. En las listas desplegables se configura el grosor

ITRAZA BUQUE 30 MINUTOS ~| - ’ ;
de las trazas y las derivas y el periodo de tiempo de las trazas
IDERIVA BOYA FINA ~| representadas en la carta.
MSB-Palangre calcula automdticamente la distancia entre boyas
WINUTOS DISTARGIA ROTO ey para establecer las alertas de roto. En esta opcidén se asignan los

minutos que espera MSB-Palangre para calcular las distancias de
roto del palangre después de largarse las boyas al agua.
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Pestana GPS

COMFIGURACION

General | Visualizacion GPS IDigitaIizacién]Logs ]

~TEST GPS:
TEST GPS INTERNO | TEST GPS EXTERNO ‘ Pestafna de Test de GPS

$GPGGA,125600.589,4208.1837,N,00848.1250,W,1,09,1.0,95.9,M,,,,0000°25 interno o externo.
$GPGLL,4208.1837,N,00848.1250,W,125600.589,A"23
$GPGSA,A,3,15,28,21,00,18,08,10,26,24,,,1.6,1.0,1.3"30
$GPGSV,3,1,09,26,73,023,42,15,69,327,40,28,45,072,42,10,37,168,40°7A
$GPGSV,3,2,09,09,26,247,37,18,19,315,36,08,15,054,35,24,15,245,34°77 Con TESTLES INTERH ‘
$GPGSV,3,3,09,21,14,287,30°48
$GPRMC,125600.589,A,4208.1837,N,00848.1250,W,0.04,120.30,020708,,"1D
$GPVTG,120.30,T,M,0.04,N,0.1,K*65 IERl R BEMES ‘ SE
$GPGGA,125601.589,4208.1837,N,00848.1250,W,1,09,1.0,96.0,M,,,,0000"2E
$GPGLL,4208.1837,N,00848.1250,W,125601.589,A°22 TESTEA EL CORRECTO
$GPGSA,A,3,15,28,21,09,18,08,10,26,24,,,,1.6,1.0,1.3°30
$GPGSV,3,1,09,26,73,023,42,15,69,327,39,28,45,072,42,10,37,168,40°74 FUNCIONAMIENTO DEL
$GPGSV,3,2,09,09,26,247,38,18,19,315,36,08,15,054,35,24,15,245,34°78
$GPGSV,3,3,09,21,14,287,30°48 GPS interno o externo.
$GPRMC,125601.589,A,4208.1837,N,00848.1250,W,0.08,123.89,020708,"11

Cerrar

Si el GPS funciona correctamente aparece una A en la trama GPRMC:

$GPRMC,125600.582,A)4208.1837,N,00848.1250,W,0.04,120.30,020708,,°1D
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Pestaiia Digitalizacién

CONFIGURACION

GeneraI]VisuaIiza:ién] GPs Digitalizacion Ings ]

~TEST DIGITALIZACION

TDETENER |

Con el botén se realiza
un muestreo continuo de la sefial

recibida por el MIR-2200.

Cuando la digitalizacion esta
funcionando el botén cambia a
T DETERER

Cerrar

Durante la digitalizacién se escucha el audio recibido por los altavoces del ordenador. Sirve de
COMPROBACION DE QUE EL AUDIO DEL RECEPTOR LLEGA AL PC y que el MIR-2200 funciona
correctamente.
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Test placa sistema de recepcion

General | Visualizacion | GPS | Digitalizacion Logs |

LOG DE COMUNICACION CON EL RECEPTOR

Borrar

Fri Feb 27 06:

Fri Feb 27 05:00:05 2009 :
Fri Feb 27 05:01:51 2009 :
Fri Feb 27 05:02:21 2009 :
Fri Feb 27 05:06:51 2009 :
Fri Feb 27 05:07:21 2009 :
:612009:
Fri Feb 27 05:12:21 2009 :
Fri Feb 27 05:16:51 2009 :
Fri Feb 27 05:17:21 2009 :
Fri Feb 27 05:21:51 2009 :
Fri Feb 27 05:22:21 2009 :
Fri Feb 27 05:26:51 2009 :
Fri Feb 27 05:27:21 2009 :
Fri Feb 27 05:30:02 2009 :
Fri Feb 27 05:31:51 2009 :
Fri Feb 27 056:32:21 2009 :
Fri Feb 27 06:36:51 2009 :

Se ha establecido la conexion con el receptor.

ROK 586 :0.81s [1s - 3s] / 586Hz [1000Hz - 1500Hz]
ROK 509 :0.83s [1s - 3s] / 612Hz [1000Hz - 1500Hz]
RERR 586 : 0.00s [1s - 3s] / 586Hz [1000Hz - 1500Hz]
ROK 509 :0.78s [1s - 3s] / 609Hz [1000Hz - 1600Hz]
ROK 6586 :0.83s [1s - 3s] / 582Hz [1000Hz - 1500Hz]
ROK 509 :0.81s [1s - 3s] / 609Hz [1000Hz - 1500Hz]
RERR 586 : 0.00s [1s - 3s] / 591Hz [1000Hz - 1500Hz]
ROK 509 :1.21s [1s - 3s]/ 611Hz [1000Hz - 1500Hz]
ROK 586 : 1.31s [1s - 3s] / 575Hz [1000Hz - 1500Hz]
ROK 509 :1.26s [1s - 3s] / 608Hz [1000Hz - 1600Hz]
RERR 686 : 0.00s [1s - 3s]/ 581Hz [1000Hz - 1500Hz]
ROK 509 :1.26s [1s - 3s]/ 606Hz [1000Hz - 1500Hz]
Se ha establecido la conexién con el receptor.

ROK 586 : 0.35s [1s - 3s] / 570Hz [1000Hz - 1500Hz]
ROK 509 :0.33s [1s - 3s] / 606Hz [1000Hz - 1500Hz]
RERR 586 : 0.00s [1s - 3s] / 572Hz [1000Hz - 1500Hz]

-~

Cerrar

Con el botén _Bonar | se elimina el contenido del cuadro.

Pestaiia Logs

Ventana de mensajes de
MSB-Palangre.

Contiene informacién Util de
la comunicacién entre el PC y
el MIR-2200.

Sirve de ayuda para la
SINTONIA DEL RECEPTOR
del barco y el ajuste del
pardmetro GPS-DELAY.
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La pestafia de Logs muestra informacién relativa a la recepcién de cada una de las boyas
programadas y activas:

Thu Feb 12 17:32:21 2009 : ROK 588 : 1.64s [1s - 35] / 1035Hz [1000I—iz - 1600Hz]

Thu Feb 12 17:32:21 2009 Fecha de la recepcién de la boya.
ROK 588 Estado de recepcién de la boya 588 (ROK — boya recibida, RERR — boya no recibida).

GPS DELAY en la recepcién de la boya [rango ideal entre 1 y 3]. Modificar GPS-
1.64s [1s - 3s] Delay en la pestaiia General de la Ventana de Configuracién si su valor se
encuentra fuera de rango (péginas 75 y 78).

PORTADORA DE AUDIO. Si estd fuera del rango (1000Hz-
1335Hz [1000Hz - 1500HZ] 1500Hz), modificar la frecuencia de sintonia en el receptor

externo.
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Si el GPS DELAY indicado en la informacién de la pdgina anterior estd fuera de rango puede suceder
que se pierdan posiciones de las boyas a pesar de que el usuario las escuche en el receptor. Sumar o
restar 1 segundo a GPS Delay en la Pestafia General de la Ventana de Configuracién segundo hasta
que se encuentre en el rango indicado (de 1 a 3s). Esperar hasta la siguiente recepcién de boya para
comprobar el resultado. No se reciben boyas con la Ventana de Configuracién abierta.

Para garantizar la recepcion de boyas el GPS DELAY debe estar dentro del rango indicado
[1 a 3s].

La PORTADORA DE AUDIO sirve de ayuda para sintonizar el receptor del barco.

Con el receptor del barco en modo USB o CW y la banda lateral USB seleccionada en la Pestafa
General de la Ventana de Configuraciéon (pégina 75 y 76), el receptor externo debe estar sintonizado

a la frecuencia indicada en la tarjeta de la boya.

Para conseguir una recepcion optima, modificar la frecuencia de sintonia del receptor
externo hasta que la portadora de audio de cada recepcién de boya mostrada en la
Pestafia Log se encuentre entre 1000 y 1500 Hz.

Comprobar en la siguiente recepcién si la portadora de audio se encuentra dentro del rango indicado.
No se reciben boyas con la Ventana de Configuracién abierta.
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Teclas « 1 — | :Desplazan la carta.

Teclas + — : Aumenta o disminuye el zoom.

Tecla L : Abre la ventana Lances.
Tecla B : Abre la ventana Recepcién de Boyas.
Tecla P : Abre la ventana Palangre.

Tecla T : Abre la ventana Configuracion.

Tecla C : Centra la carta en la posicién del buque.

TECLAS DE ACCESO RAPIDO
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PRECAUCIONES

NUNCA exponga el MIR-2200 a la lluvig, nieve o liquidos. El sistema puede dafiarse.

NUNCA toque el equipo con las manos himedas. Puede recibir una descarga eléctrica o dafiar el equipo.
7 CUIDADO usando el MIR-2200 por debajo de 0°C o por encima de +50°C.

CUIDADO con el uso de disolventes o alcohol para la limpieza de la superficie del equipo. Puede daiiarla.
NO use el CD suministrado para otros servicios.

NUNCA conecte el MIR-2200 a una tensién superior a 24V DC. Puede dafiar el equipo seriamente.
NUNCA conecte el equipo con la polaridad cambiada. Puede sufrir graves dafios.

PROTEJA el cable USB entre el MIR-2200 y el PC y los cables de alimentacién del equipo con los filtros
ferrita suministrados con el equipo. Interferencias en dichas conexiones pueden bloquear el ordenador o
daiiar el equipo.

Siga las recomendaciones de recarga de baterias de las boyas MIP indicadas en este manual.

No desmonte la boya MIP, puede fallar su estanqueidad.
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Todos los derechos de copia asociados a este manual y todos los derechos de
propiedad intelectual asociados con el software y hardware del Sistema de Recepcién MIR-2200
estdn soportados por Marine Instruments S.A. La reproduccién o transmisién sin autorizaciéon de parte o
todo este manual estan prohibidas.

El contenido de este manual, el hardware y el software asociado con el Sistema de Recepcién MIR-
2200 estdn sujetos a cambios sin previo aviso.
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